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LANGUE(S) D'ENSEIGNEMENT e BECAO5B [ELP]

Anglais M3C

CONTENU Aucune donnée M3C trouvée

Revoir la théorie de I'optimisation avec une approche géométrique. POUR PLUS D'INFORMATIONS

Introduire dans une seconde partie I'étude des systémes dynamiques

Aller sur le site de I'offre de formation...

Plan du cours détaillé :

1. Optimisation sous contraintes mixtes
2.Cone tangent et conditions de KKT
b. Problémes avec contraintes mixtes
c. Conditions de qualification des contraintes
d. Problémes convexes
e. Point-selle et dualité
3. Systémes dynamiques
4. Introduction
b. Systéemes d’équations différentielles linéaires

- Coefficients constants : résolution, exponentielle de matrice
- Dynamique des solutions : équilibre, stabilité, classification et Derniere modification le 30/06/2023
portrait de phase

- Systémes non homogenes

c. Systémes non linéaires d’équations différentielles

- Théoréme d’existence et d’'unicité

- Systéme linéarisé, Théoréme de Hartman-Grobman

COMPETENCES A ACQUERIR

¢ Résoudre un probléme d’optimisation

¢ Etude quantitative et qualitative des systémes linéaires
d’équations différentielles

¢ Etude qualitative des systemes non linéaires d’e.d.o

BIBLIOGRAPHIE, LECTURES RECOMMANDEES

¢ Mathematics for Economics, Simon & Blume, W. W. Norton &
Company, International student edition (2010)

» Convex analysis and minimization algorithms: part I, J.-B. Hiriart-
Urruty, C. Lemarchal, Springer (1996)

e Introduction a I'analyse numérique matricielle et a I'optimisation,
Philippe G. Ciarlet, Sciences Sup Dunod (2000)

* Differential equations and dynamical systems, L. Perko,
Springer Verlag, 1991

» Equations différentielles ordinaires, V.l. Arnold, MIR, 1984

e Differential Equations: a dynamical systems approach, J.H.
Hubbard, B.H. West, Springer Verlag, part | 1991, part Il 1995

PRE-REQUIS OBLIGATOIRES
¢ Calcul différentiel de base, équations différentielles linéaires
d’ordre 1, optimisation sans contrainte
 Algebre linéaire : matrices, diagonalisation des matrices,
applications linéaires
PREREQUIS RECOMMANDES
» Notion de convexité et utilisation en optimisation

VOLUME HORAIRE

¢ Volume total: 24 heures
¢ Cours magistraux: 24 heures

CODES APOGEE
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